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一、缘起

（一）方向指引：AI机器人与学前教育融合是时代发展的趋势

为促进人工智能与教育的融合发展，国内外相继颁布了系列的

文件与政策，以推动人工智能在教育行业的应用与研究 [1]。AI机

器人作为以人工智能为技术载体的智能工具，也受到越来越多学者

的关注。2004年，QRIQ机器人被放入一间教室与1周岁幼儿展开

为期5个月的舞蹈教学互动 [2]；2006年，人形机器人 iRobi作为一

名教学助手参与教学 [3]；2014年，NAO机器人走出实验室，进入

3~6岁幼儿活动中 [4]。随着 AI机器人技术的发展与不断成熟，AI

机器人融入学前教育，走进幼儿园，是时代发展的必然趋势。
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摘      要  ：  �党的二十大首次将“推进教育数字化”写入报告，旨在使教育能够主动适应新一轮科技革命趋势。近年来，越来越多

的学者将 AI机器人引入教学。研究也证明，AI机器人作为幼教工具，可以帮助幼儿更好的面对现代化错综复杂的世

界。但就目前来说，AI机器人在幼儿园中的应用仍处于起步阶段。为此，本研究着眼于 AI机器人与教育相结合的理论

与应用前沿，以幼儿园美术欣赏活动为载体，采用行动研究的研究范式，就 AI机器人如何应用于幼儿园美术欣赏教学

活动进行了探索与实践，旨在为未来 AI机器人在幼儿园的教育教学实践提供参考，并通过以人工智能为技术载体的智

能工具，进一步培养面向现代化、面向世界、面向未来的智慧型幼儿。
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Abstract  :  � The 20th National Congress of the Communist Party of China has for the first time written “promoting 

the digitization of education” into the report, aiming to enable education to actively adapt to the 

new round of scientific and technological revolution. In recent years, more and more scholars have 

introduced AI robots into teaching. The research also proves that AI robots, as early childhood 

education tools, can help children better face the modern and complex world. But for now, the 

application of AI robots in kindergartens is still in its infancy. Therefore, this study focuses on the 

theory and application frontier of the combination of AI robots and education, takes kindergarten art 

appreciation activities as the carrier and adopts the research paradigm of action research to explore 

and practice how AI robots can be applied to kindergarten art appreciation teaching activities, aiming 

to provide reference for the future education and teaching practice of AI robots in kindergartens. And 

through the intelligent tools with artificial intelligence as the technology carrier, we can further cultivate 

intelligent children facing modernization, facing the world and facing the future.
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（二）现实呼唤：基于 AI机器人在学前教育领域的研究现状

已有研究证明，学习者可以从与机器人的互动中学习 [5][6]。除

此之外，AI机器人对幼儿的书写能力、语言表达能力、编程能力

等也有促进作用 [7]。但是目前为止，国内外已有的 AI机器人与教

育的相关研究大多集中在中小学阶段，且主要从两个视角定位 AI

机器人在教育中的位置。目前国内关于 AI机器人与学前教育相关

研究，大多数从第二视角出发，缺少第一视角的研究。因此，从

第一种视角定位 AI机器人在学前教育中的位置，将 AI机器人作

为一种激发幼儿学习兴趣与辅助教学的工具和载体，应用于幼儿

园具体的教学活动中，能够借此丰富 AI机器人作为第一视角在学

前教育领域的研究。
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（三）教育困境：基于幼儿园美术欣赏活动的教学困境

在幼儿园活动中，美术欣赏活动是培养幼儿美育的重要途径

之一。但是目前来说，幼儿园美术欣赏活动的开展存在诸多问 

题 [8][9]。针对美术欣赏活动中存在的教育困境，大多数学者主要从

创新欣赏内容和欣赏途径出发，而较少从方法与手段着手。已有

研究证明，幼儿与 AI机器人的肢体互动，符合孩子直接体验式的

学习心理特点 [10]，并且通过将机器人与情景教学相结合，有助于

提高幼儿的兴趣与参与度 [11]。随着人工智能技术的发展，AI机器

人逐步具备拟人化特征、视觉、行为、语音、文本等模式识别与

自然交互特点。因此 AI机器人在幼儿园美术欣赏活动中的应用，

为幼儿美术欣赏活动的开展提供了新思路。

二、原理

先进的学前教育理念和正确的教育教学目标与方法，是 AI机

器人应用于幼儿园美术欣赏活动实践路径的方向指引。本研究将

主要依据生活教育理论、人机交互理论、拟人化理论对幼儿园美

术欣赏活动进行实践路径的探索，借助智能化技术手段，在互动

合作中探索 AI机器人应用于幼儿园美术欣赏活动的实践路径。

（一）生活教育理论

生活教育理论是我国著名教育家陶行知对杜威教育思想的

吸取和改造 [12]。生活教育理论主要包括生活即教育、社会即学

校、教学做合一等内容，其核心思想是主张教育要同实际生活相

联系，反对教条式学习，注重培养儿童的创造性和独立工作能 

力 [13]。《指南》与《纲要》也明确提出，要结合幼儿的实际生活进

行活动的开展，活动内容应与幼儿的生活及经验相联系。因此，

本研究中对于幼儿园美术欣赏活动内容的欣赏并非传统意义上对

于美术作品、各国名著等的欣赏，而是以幼儿兴趣为出发点，贴

近幼儿日常生活事物的美的感受与欣赏。

（二）人机交互理论

人机交互，是指人与以技术为载体的机器的互动 [14]，其本质

是以学习者为中心的人机交互。随着计算机技术的发展，机器人领

域也得到了发展，大量人工智能机器人代替或协助人类执行各种重

复性和危险性的任务，人类不仅与机器人共享工作空间，还使用机

器人作为有用的助手。由此，出现了以移动终端为媒介的人机交互

系统，以便人类能够通过移动终端的人机交互系统更好地利用机器

人 [15]，实现人机协作。因此，随着技术与计算机的发展，人工智

能机器人的逐渐普及，AI机器人走进幼儿园是其必然趋势。

三、成果

本研究主要采用了行动研究范式，并运用文献法、问卷调查

法、访谈法来收集数据资料，先后在广州市某幼儿园大班开展了

三轮行动研究。

（一）研究对象 

本研究的参与者主要包括真人教师、AI教师（华君）以及该

园大 E班的两名教师与班级30名幼儿。真人教师主要包括笔者、

华南师范大学研究生团队以及美术专业人员。

（二）研究问题

本研究聚焦的主要问题如下：

1．如何将 AI机器人应用于幼儿园美术欣赏活动？

2．AI机器人应用于幼儿园美术欣赏活动的实践路径是怎

样的？

3. 探究出的 AI机器人应用于幼儿园美术欣赏活动的实践路径

效果如何？

（三）行动研究过程

为探究教育数字化背景下 AI机器人应用于幼儿园美术欣赏活

动的实践路径，本研究做了充足的前期准备，并分别开展了螺旋

上升的三轮行动研究。

1.第一轮行动研究

第一轮行动研究主要是美术欣赏内容的确定。研究团队主要

根据幼儿园主题以及结合幼儿园美术欣赏活动的特点，通过与班

级教师和美术专业教师的研讨，根据生活教育理论，最终确定了

“鱼”的主题系列欣赏活动，如下表1。

表1 主题“鱼”及系列欣赏活动

课时 活动名称 活动目的

美术欣赏活动一 《锦鲤水中游》 欣赏鱼池中的鱼形象与特点

美术欣赏活动二 《我生活周围的鱼》
欣赏现实生活中鱼的形象与 

特点

美术欣赏活动三 《绘本中的鱼形象》 欣赏绘本中鱼的形象与特点

美术欣赏活动四 《白石老人笔下的鱼》 欣赏国画中鱼的形象与特点

美术欣赏活动五 《海底总动员》 欣赏动画片中鱼的形象与特点

美术欣赏活动六 《我的海底鱼世界》 欣赏幼儿鱼作品的形象与特点

2.第二、三轮行动研究

第二、三轮行动研究主要是在确定“鱼”的主题系列欣赏内

容的基础上，对 AI机器人应用于幼儿园美术欣赏活动的实践路径

进行初步探讨与不断完善。第二轮行动研究主要对 AI机器人应用

于幼儿园美术欣赏活动的实践路径进行初步构建，然后对《锦鲤

水中游》《我生活周围的鱼》以及《绘本中的鱼形象》三节美术

欣赏活动分别进行六次分组实践活动。第三轮行动研究主要是对

《白石老人笔下的鱼》《海底总动员》和《我的海底鱼世界》三节

美术欣赏活动分别进行六次分组实践教学活动后。然后分别在每

一轮行动研究后，收集相关音像材料及访谈资料，对 AI机器人应

用于幼儿园美术欣赏活动的实践路径进行调整与完善。

根据初步建构的 AI机器人应用流程进行实践活动

 > 美术欣赏内容的确定
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 > AI双师美术欣赏教学活动设计        	     >AI机器人脚本化编程

 

 > AI机器人美术欣赏活动应用		   >《白石老人笔下的鱼》活动过程

 > 《海底总动员》活动过程

（四）AI机器人应用于幼儿园美术

欣赏活动的实践路径

通过多次的实践活动和不断的调整，研究团队对 AI机器人应

用于幼儿园美术欣赏活动的实践路径进行了总结，如图1。

 > 图1  AI机器人应用于幼儿园美术欣赏活动的整体流程图 

第一个阶段为确定美术欣赏活动内容，主要通过“明确欣赏

主题”与“精选活动内容”进行美术欣赏活动内容的确定。美术

欣赏活动内容确定后，结合幼儿的年龄特征、美术欣赏活动特点

及 AI机器人特点进行 AI双师美术欣赏教学活动的设计。AI双师

美术欣赏教学活动设计完成后，可根据 AI机器人的特点，对 AI

机器人进行脚本化编程，将文本、表情及动作等信息输入手机

APP端口。然后通过对 AI双师教学活动进行评估，对教学活动

设计及脚本化编程再次修改，最后将其应用于幼儿园美术欣赏活

动中。

四、结论及建议

教育数字化背景下探索 AI机器人应用于幼儿园美术欣赏活动

的实践路径、策略及价值具有重要的学术价值和实践意义。现阶

段，以人工智能为技术载体的 AI机器人具有拟人化特征、视觉、

行为、语音、文本等模式识别与自然交互功能，并且能够通过移

动终端对其语言及行为进行操作与控制，因此对于幼儿园及幼儿

教师来说，要学会认同 AI机器人的幼儿教育优势，善于利用 AI

机器人已有的教育功能，达到促进幼儿发展与减轻教学负担的作

用。但是通过教学实践，发现现阶段的 AI机器人如果想要在学前

教育行业进一步发挥教学辅助功能，还需要在及时反馈、直接搜

索、多屏互动、知识库的储存、课堂评估、活动记录等功能上进

行不断的开发与完善，因此对于产品开发者来说，要不断完善 AI

机器人的教学辅助功能，以便更好地为学前教育教学服务。
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